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We have visualized the results of a numerical simulation using the fictitious domain based
methodology described in the article by R. Glowinski and T.W. Pan in this thematic issue. The

following simulation has been performed: a circular cylinder of length 4 and diameter 1 contains an
incompressible Newtonian viscous fluid of density 1 and viscosity 0.15; it contains also 160 identical

spherical rigid solid particles of density 1.25 and diameter 0.15. At timet = 0, fluid and particles are at
rest, the particles being uniformly distributed inside the cylinder. Once the cylinder rotates around its

axis, one observes, if the angular velocityω is large enough, the formation of three clusters of particles,
essentially of equal sizes (the results shown in the picture correspond toω = 16 rad/s; the Reynolds
number based on the diameter cylinder is 31.5, while the averaged particle Reynolds number is 4.7).

On a visualisé les résultats d’une simulation numérique basée sur la méthode de domaines fictifs
décrite dans l’article de R. Glowinski et T.W. Pan de ce numéro thématique. On a effectué la simulation
suivante : un cylindre circulaire de longueur 4 et de diamètre 1 contient un fluide newtonien visqueux

incompressible, de densité 1 et de viscosité 0,15 ; il contient aussi 160 particules sphériques
identiques, de diamètre 0,15, formées d’un matériau rigide solide de densité 1,25. A l’instantt = 0, le

fluide et les particules sont supposés au repos. Lorsque le cylindre tourne autour de son axe, on
observe, si la vitesse angulaireω est assez grande, la formation de trois groupes de particules,

approximativement de même taille (les résultats montrés dans la figure correspondent àω = 16 rad/s ;
le nombre de Reynolds, basé sur le diamètre du cylindre, est 31,5, alors que le nombre de Reynolds

particulaire moyen est 4,7).
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